| Rozdzielacz suwakowy sterowany WK
DONAR | elektrycznie typ WE10 427 700
WN10 do 35 MPa |do 160 dm3*/min 10.2018

KARTA KATALOGOWA - INSTRUKCJA OBStUGI

ZASTOSOWANIE

Rozdzielacz suwakowy sterowany elektrycznie

typ WE10... jest przeznaczony do zmiany kierunku
przeptywu cieczy hydraulicznej w uktadzie co
umozliwia zmiane kierunku ruchu odbiornika -
najczesciej tloczyska cylindra lub silnika
hydraulicznego oraz realizacje stanéw: start, stop.
Przystosowany jest do montazu plytowego w
dowolnym potozeniu w ukiadach hydraulicznych.

Produkt spelnia wymagania dyrektywy 2014/35/UE

OPIS DZIALANIA

[AWE10G - 62/G24NZ4 |

Gtéwne elementy rozdzielacza typ WE10... to korpus (1), W sytuacjach braku zasilania przesuniecie suwaka (2)
elektromagnesy (3), suwak - tloczek (2), sprezyny  mozna dokona¢ recznie przyciskiem (5) - tylko dla wers;ji
centrujace (4) i przyciski recznego przesterowania (5). elektromagnesu z przyciskiem recznego przesterowania.
Przesterowanie rozdzielacza nastepuje po przesunigciu W przypadku przewidywania takiej sytuacji rozdzielacz
suwaka (2) w jedno ze skrajnych potozen przez  nalezy montowaé w miejscu umozliwiajacym dostep.
bezposrednio na niego dziatajacy elektromagnes (3). Wersja WE10.../OF.. - tylko z suwakami: A
Powrét do potozenia Srodkowego (bezpradowego) C. D, EA, GA, HA JA EB. GB, HB, JBt

Wymuszajg sprezyny centrg;ace (4). Ksztatt .Suwak? (2) Rozdzielacz 2-potozeniowy bez sprezyn
(rozstaw krawedzi sterujacych) powoduje zmiane L {1H1] ] ...‘,, . c
. . , . . el EE powrotnych  z - zatrzaskiem.  Potozenie
konfiguracji potaczeh pomiedzy komorami: P, T, A, B. . .
. , vessin8m suwaka (2) jest ustalane i podtrzymywane
Funkcje kanatéw P, T, A, B: ul i o
L : na zatrzasku (6), a zmiane wywoluje sie
P - kanat zasilajacy

podaniem impulsu napiecia na jeden z

Ta. Tg - odptyw oleju do zbiornika elektromagneséw (3).

A, B - przytacza odbiornika (cylindra lub silnika
hydraulicznego)
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OPIS DZIALANIA

Wersja WE10.../...B... - rozdzielacz w tej
wersji posiada zwezke dfawiaca w kanale P.

Wersja WE10.../0...- tylko z suwakami: A, C,
D, EA, GA, HA, JA, EB, GB, HB, JB. Rozdzielacz
2-potozeniowy bez sprezyn powrotnych.
Potozenie suwaka ustala i podtrzymuje
aktualnie zataczony elektromagnes. W tej
wersji nie ma potozenia bezpradowego
gdyz suwak nie ma wtedy ustalonej pozydiji.

DANE TECHNICZNE
Ciecz hydrauliczna olej mineralny
Wymagana klasa czystosci oleju ISO 4406 klasa 20/18/15
Lepkos¢ nominalna cieczy 37 mm? /s w temperaturze 55 °C
Zakres lepkoici 2,8 do 380 mm?/s
Zakres temperatury cieczy (w zbiorniku) zalecany 40°C do 55°C
max -20°C do +70°C
Zakres temperatury otoczenia -20°C do +50°C
Max ciSnienie pracy kanaly P, A, B 35 MPa
kanat T 21 MPa
rodzaj suwaka Q w vV
e A>T | AT AT P - A
Elcfrz\eel;r]zjtypvrvz;;;ity:/zu w potozeniu Srodkowym Kierunek przept. A A A -
przekréj przept. | 55mm? | 25mm? | 11 mm? | 10 mm?
Masa wersje z 1 elektr. | WET0... - 4,6 kg WE10...H... - 7,1 kg
wersje z 2 elektr. | WE10...- 6,2kg WE10...H... - 8,7 kg
DC AC ~AC
Napiecie nominalne zasilania elektromagneséw wtyczka z prostownikiem kz)asnanje .
ezposrednie
12V | 24V[ 110V|230V- 50Hz|220V- 50Hz|110V- 50Hz | 230V- 50Hz
Tolerancja napiecia zasilania +10% +10%
Poboér mocy (prad staty) 45 W
Moc podtrzymujaca (prad przemienny) - 110 VA
Moc wigczeniowa (prad przemienny) - 460 VA
. zat. do 60 ms zat. do 45 ms
(Czas przesterowania
wyt. do 40 ms wyt. do 30 ms
Max liczba przesterowan 15000 zat./h 12000 zat./h
Stopieh ochrony IP 65
Temperatura cewki elektromagnesu max 150 °C

WK 427 700 10.2018 -2- Typ WE10



WYMAGANIA MONTAZU | EKSPLOATAC)I

1.

6. Aby zapewnié

Rozdzielacz nalezy uzytkowac tylko w petni sprawny

i prawidlowo przylaczony do instalacji elektrycznej.
Przytaczanie lub odiaczanie od instalacji elektrycznej
musi  by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
personel.

taczédwka uziemiajaca (‘%‘ ) musi by¢ potaczona z
przewodem ochronnym (PEZ ) w instalacji zasilajacej
zgodnie z odpowiednimi przepisami.

Wtyczka elektromagnesu powinna przylega¢ doktadnie
do gniazda i nalezy jq zabezpieczy¢ poprzez dokrecenie
wkreta mocujacego do oporu. Zabrania sie eksploatacji
rozdzielacza, jezeli wtyczka nie jest zabezpieczona i nie
jest zapewniona szczelnos¢ i odpowiedni zacisk kabla w
dtawnicy wtyczki.

Dla rozdzielaczy w wersji ...W230-50... nalezy
wykluczy¢ jednoczesne zalaczenie dwoéch
elektromagneséw tego samego rozdzielacza (niepeine
przesterowanie  elektromagnesu  prowadzi do
przegrzania i uszkodzenia uzwojef cewki).

Podczas eksploatacji nalezy utrzymac zalecang w
niniejszej Karcie Katalogowej - Instrukcji Obstugi
lepkos¢ cieczy hydraulicznej.

bezawaryjng i bezpieczng prace
rozdzielacza nalezy systematycznie sprawdzac:

* stan pofaczenia elektrycznego
» dziatanie zaworu
* czystos¢ cieczy hydraulicznej
7. Ze wzgledu na nagrzewanie sig cewki elektromagnesu i
korpusu rozdzielacza do  wysokiej
rozdzielacz powinien by¢ umiejscowiony tak,
wyeliminowa¢ mozliwos¢ przypadkowego kontaktu z
cewka lub korpusem podczas eksploatacji lub nalezy
przewidzie¢  odpowiednie  oslony  zgodnie
wymaganiami norm europejskich: PN - EN ISO 13732 -1
i PN - EN 4413.
8. Dla zapewnienia szczelnosci przylacza rozdzielacza do
uktadu hydraulicznego nalezy przestrzegaé wymiaréw
pierécieni uszczelniajacych, momentéw dokrecenia
parametréw pracy rozdzielacza podanych w niniejszej
Karcie Katalogowej - Instrukcji Obstugi.
9. Rozdzielacz z czujnikiem potozenia suwaka jest
fabrycznie wyregulowany, jakiekolwiek regulacje w
rozdzielaczu moga by¢ wykonywane wylacznie przez
producenta. W przypadku wady czujnika lub
rozdzielacza nalezy wymieni¢ kompletny rozdzielacz.
10. Obstugujacy rozdzielacz musi by¢ zapoznany z trescig
niniejszej Karty Katalogowej - Instrukcji Obstugi.

SCHEMATY

Symbole graficzne rozdzielaczy
3-potozeniowych
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SCHEMATY

Symbole graficzne suwakéw
potozenia robocze
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*) - przekréj przeptywu w potozeniu srodkowym realizowany przez suwaki: Q, W, V - wg danych technicznych na str. 2
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SCHEMATY
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Symbole graficzne rozdzielaczy 2-potozeniowych
wersje z potozeniami a, b
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(*) - wersje dostepne tylko z suwakami - schematy: A, C, D

Symbole graficzne suwakéw
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i posrednie
A B

P T
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersja WE10.../...Z4... (przytacze elektryczne typ 1SO 4400)
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Opcja przytacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) H
wtyczka typ napiecie ster. (DC) 112
ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V
wtyczka typ napiecie ster. (AC)
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 119
Z prostownikiem
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1 - Elektromagnes od strony a
2 - Elektromagnes od strony b
3 - Wtyczka od strony a - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)

4 - Wtyczka od strony b - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)

5 - Wtyczka - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A) z prostownikiem

6 - Pierscien uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5/komplet
(P.Ta.Tg. A. B)

7 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - od str. a, b

* 3-potozeniowego centrowanego sprezynami
(schematy suwakéw:E, F, G, H,J,LLM,P,QR T UV W
- wg str. 4)
* 2-potozeniowego bez sprezyn powrotnych
* 2-potozeniowego bez sprezyn z zatrzaskiem
(wersje WE10 .../0...; .../OF...; schematy suwakow:
A C D, EA GA HA JA EB, GB, HB, JB - wg str. 4, 5)

8 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - od str. a
* 2-potozeniowego centrowanego sprezynami
(schematy suwakéw: A, C, D, D1, EA, FA, GA, HA, JA, LA,
MA, PA, QA, RA, TA, UA, VA, WA - wg str. 4, 5)

9 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - od str. b
* 2-potozeniowego centrowanego sprezynami
(schematy suwakéw: B, Y, Y1, EB, FB, GB,HB, JB, LB, MB,
PB, QB, RB, TB, UB, VB, WB - wg str. 4, 5)

10 - Konfiguracja otworéw powierzchni ptyty
przytaczeniowej zgodna z norma 1SO 4401*
oznaczenie I1SO 4401-05-04-0-94 (CETOP 05)

Sruby mocujace Mé x 40 - 10.9 wg PN -EN ISO 4762
(PN/M-82302) - szt. 4/komplet; dostarczane sg na

@11,2 (max) - 4 otw.* ) 91 (min) oddzielne zaméwienie; moment dokrecenia Md = 15 Nm
(P.T,A B UWAGA:
E 0,01/100 (") - wystarczajace jest wykonanie przytacza z jednym
O% otworem T od strony kanatu A lub B - otwory Ty i Tg sg
7 potaczone kanatem w korpusie rozdzielacza.
7 @ 11 - Wymagany stan powierzchni ptyty przytaczeniowej
WK 427 700 10.2018 -6- Typ WE10



WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersja WE10.../...W230-50...Z4... (elektromagnesy na prad przemienny;
przytacze elektryczne typ 1SO 4400)
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UWAGI: 1 - Elektromagnes na prad przemienny (z zasilaniem
bezposSrednim) od strony a

* pozostate wymiary, opis pozostatych elementéw rysunku 2 - Elektromagnes na prad przemienny (z zasilaniem
rozdzielacza; konfiguracja otwordw i wymagania stanu bezposrednim) od strony b
powierzchni plyty przytaczeniowej jak w wersji 3 - Wtyczka od strony a - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)
WE10.../...Z4... z elektromagnesami na prad staty wg str. 6 | | 4 - Wtyczka od strony b - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)

UWAGA:

« szczegdly wersji WE10.../...W230-50...H...Z4... (z dzwignia | | nalezy wykluczy¢ jednoczesne zatqczenie dwéch
sterowania recznego) jak w wersjach WE10.../...H...Z4... elektromagneséw tego samego rozdzielacza (niepeine
z elektromagnesami na prad staty wg str. 8 - 11 przesterowanie elektromagnesu prowadzi do

przegrzania i uszkodzenia uzwojeh cewki)

Typ WE10 -7- WK 427 700 10.2018



WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE

wersje 3-potozeniowe WE10.../...H Z4...; .../...HS ZA4...
wersje 2-potozeniowe WE10.../0...H Z4...; .../OF... H Z4...
WE 10.../0...HS Z4...; .../OF...HS Z4...

@0
25
LN
O
@11 - 4 pogt. 323
® ®6,6 - 4 otw. @8
®
q 3 * 1
i I b
l 0
LN l+J T
= - ool | If
. LI LI o =X ol
Il ! ™
T T
® ® - @O O
. A
| o _| 'A anNzan :_:E_ LN
< > \ 7, ®— O
S <5 Ty E S
54 18,5
103 45 91
342e (6
Opcja przytacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) H 1 - Elektromagnes od strony a
wtyczka typ napiecie sterowania (DC) 112 2 - Elektromagnes od strony b
1ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V 3 - Wtyczka A - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)
wtyczka typ napiecie sterowania (AC) 4 - Wtyczka B - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 119 5 - Pierécien uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5/komplet
Z prostownikiem (P. Ta. Tg. A, B)

UWAGA:

Konfiguracja otwordw i wymagania stanu powierzchni
plyty przytaczeniowej jak w wersji WE10.../...Z4... wg str. 6

UWAGI:

* Po przesterowaniu rozdzielacza za pomocq dzwigni
sterowania recznego, powrét dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.

¢ Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca
elektromagnesu dzwignia reczna nie jest aktywna.

6 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - od str. a, b
* 3-potozeniowego centrowanego sprezynami
wersje WE10.../...H...; «..HS... (schematy suwakow:
EEFFGHJLMPQRTUYVW-wgstr.4)
* 2-potozeniowego bez sprezyn powrotnych
wersje WE10.../0...H...; .../0...HS...
(schematy suwakéw: A, C, D, EA, GA, HA, JA, EB, GB,
HB. JB - wg str. 5, 6)
* 2-potozeniowego bez sprezyn z zatrzaskiem
wersje WE10.../OF...H... .../OF...HS...
(schematy suwakdéw: A, C, D, EA, GA, HA, JA, EB, GB,
HB. JB - wg str. 5, 6)
7 - Pozycje dZzwigni sterowania recznego w wersjach:
WE10.../e.H...; WE10.../0...H...; .../OF..H...
8 - Pozycje dZzwigni sterowania recznego w wersjach:
WE10.../...HS...; WET0.../0...HS...; .../OF...HS...

WK 427 700 10.2018
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje 2-potozeniowe WE10.../...H Z4...; .../ ...HS ZA...
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Opcja przytacza elektrycznego ...ZA4... (1ISO 4400) |wymiar H
wtyczka typ napiecie sterowania (DC) 112
ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V
wtyczka typ napiecie sterowania (AC)
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 119
Z prostownikiem

UWAGA:

Konfiguracja otwordw i wymagania stanu powierzchni

UWAGI:

* Po przesterowaniu rozdzielacza za pomocg dzwigni
sterowania recznego, powrdt dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.

* Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca
elektromagnesu dzwignia reczna nie jest aktywna.

10 - Pozycje dZzwigni sterowania recznego w wersji

11 - Pozycje dzwigni sterowania recznego w wersji

1 - Elektromagnes od strony a

2 - Elektromagnes od strony b

3 - Wtyczka od strony a - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)

4 - Wtyczka od strony b - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)

5 - PierScien uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5/kpl (P.Ty .Tg /A, B)

6 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego z ustalaniem
sprezyng powrotng z 1 elektromagnesem od strony a
wersje WE10.../e.H...; «..HS... (schematy suwakéw: A, C, D,
D1, EA, FA, GA, HA, JA, LA, MA, PA, QA, RA, TA, UA, VA, WA
wg str. 4, 5)

7 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego z ustalaniem
sprezyng powrotng z 1 elektromagnesem od strony b
wersje WE10.../e..H... «..HS... (schematy suwakdéw: B, Y, Y1,
EB, FB. GB, HB, JB, LB, MB, PB, QB, RB, TB, UB, VB, WB
wg str. 4, 5)

8 - Pozycje dZzwigni sterowania recznego w wersji
WE10.../e..H... z 1 elektromagnesem od strony a

9 - Pozycje dzwigni sterowania recznego w wersji
WE10.../...HS... z 1 elektromagnesem od strony a

WE10.../...H... z 1 elektromagnesem od strony b

WE10.../...HS... z 1 elektromagnesem od strony b

Typ WE10
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje 3-potozeniowe WE10.../...HF Z4...
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Opcja przylacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) H

wtyczka typ napiecie sterowania (DC) 112
1SO 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V

wtyczka typ napiecie sterowania (AC)
ISO 4400 (DIN 43650 - A)| 110V, 220V, 230V 119

Z prostownikiem

UWAGI:

* Konfiguracja otwordw i wymagania stanu powierzchni
plyty przytaczeniowej jak w wersji WE10.../...Z4... wg str. 6

* Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca dzwigni
sterowania recznego (7), powrét dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.
Aby dZwignia (7) pozostata w potozeniu przesterowanym
nalezy przesuna¢ tuleje blokady (8) w dolne potozenie do
oporu. Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca

elektromagnesu dzwignia (7) nie jest aktywna.

1 - Elektromagnes od strony a
2 - Elektromagnes od strony b
3 - Wtyczka A - typ ISO 4400 (DIN 43650 - A)
4 - Wtyczka B - typ I1SO 4400 (DIN 43650 - A)
5 - Pieréciefi uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5/komplet
(P, Ty, Tg. A B)
6 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - od str. a, b
* 3-potozeniowego centrowanego sprezynami
wersja WE10.../...HF... (schematy suwakéw: E, F, G, H,
JJLMP, QRT UV W-wgstr. 4)
* 2-potozeniowego bez sprezyn powrotnych
wersja WE10.../0...HF... (schematy suwakéw: A, C, D,
EA, GA HA JA, EB, GB, HB, JB - wg str. 4, 5)
* 2-potozeniowego bez sprezyn z zatrzaskiem
wersje WE10.../0F...HF... (schematy suwakéw: A, C, D,
EA, GA HA JA, EB, GB, HB, JB - wg str. 4, 5)
7 - DZzwignia sterowania recznego
8 - Tuleja blokady dZzwigni sterowania recznego

WK 427 700 10.2018
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WYMIARY GABARYTOWE | PRZYLACZENIOWE
wersje 3-potozeniowe WE10.../...HF Z4...

25 25
B
7 I
b(O) a0 |/ ] "
| F-+A ©
sy H
otozenie Sy /
odblokowane l;..:,;_',, l’ -/ :'_:n'i
\_potozenie t_1""hf_’/‘37' iz N @23
zablokowane i : i ./" / I ' I || @135
I 1
@11 1L ]
2 Apogl 4Ly auiE e
N P6,6 L n
4 otw. Th s } IL?':Q
/et = 2=
A= o
‘7/ fedbd———1 &
hﬂ;iﬂ -
LN [ R {] R Ir< 4
= b H. IS4 E— R ®
! \ o | I PR e
15
O @ - @ @
246 @
45
| AR 0
- I N e =
\O \o - _ L {‘-\\I _“r.l ‘I:. Lri
S { N gt dEz}F%%
1 T == paf oA
N I S J
18,5
103
(6 ®246
Opcja przylacza elektrycznego ...Z4... (ISO 4400) H 1 - Elektromagnes od strony a
wtyczka typ napiecie sterowania (DC) ) 2 - Elektromagnes od strony b
IS0 4400 (DIN 43650 - A)| 12V, 24V, 110V M 3 - Wtyczka od strony a - typ 1SO 4400 (DIN 43650 - A)
wiyczka typ napiedie sterowania (AC) 4 - Wtyczka od strony b - typ I1SO 4400 (DIN 43650 - A)
5 - Pierécien uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5/kpl (P, Ty .Tp JA, B)
- 119 A''B
zlsporo‘]s‘:g\(/)vrﬁ'i)l(li':n?%?)o A)| 110V, 220, 230V 6 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego ustalanego sprezyna

UWAGL:

* Konfiguracja otwordw i wymagania stanu powierzchni
plyty przytaczeniowej jak w wersji WE10.../...Z4... wg str. 6

* Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca dzwigni
sterowania recznego (7), powrét dzwigni do potozenia
poczatkowego (neutralnego) nastepuje samoczynnie.
Aby dZzwignia (7) pozostata w potozeniu przesterowanym
nalezy przesuna¢ tuleje blokady (8) w dolne potozenie do
oporu. Po przesterowaniu rozdzielacza za pomoca
elektromagnesu dzwignia (7) nie jest aktywna.

z 1 elektromagnesem od strony a
wersja WE10...A/...HF... (schematy suwakéw: A, C, D, D1,
EA, FA, GA, HA, JA, LA, MA, PA, QA, RA, TA, UA, VA, WA -
wg str. 4, 5)

7 - Wymiar rozdzielacza 2-potozeniowego ustalanego sprezyng
z 1 elektromagnesem od strony b
wersja WE10...B/...HF... (schematy suwakéw: B, Y, Y1,
EB. FB. GB, HB, JB, LB, MB, PB, QB, RB, TB, UB, VB, WB
-wgstr. 4, 5)

8 - Dzwignia sterowania recznego

9 - Tuleja blokady dzwigni sterowania recznego

Typ WE10

-11 -

WK 427700 10.2018



CHARAKTERYSTYKI

dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 41 mmZ/s i temperatury t=50°C

Charakterystyki oporéw przeptywu

wykresy charakterystyk Ap (Q) rozdzielacza typ WE10... w wersjach symbol suwaka| ~ nr wykresu
z rbznymi suwakami schematy kierunek przeptywu
35 wgstr- 45 Ip L A[p ~ B[A ST[B ST
A 6 6 - -
3.0 /@ B 2 |12 | - | -
25 // (® [c 2 |12 | 8 | 8
T A9 o 5 | 5 | 16 | 16
=20 P /’//@ Y 9 | 9|7 | 7
a5 A % E 3 | 3|8 | 8
< 1 ///4 F nj12|6 | 7
1,0 = = G 14 14 12 12
= H 3 |3 | 2] 2
0.5 — J 3 | 3 |12 | 12
L 13 13 12 12
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110120 130140150 160 [y 2 T4 1111
Q [dm¥min] P 2 | 1| 7| 6
35 Q 13 13 1 6
30 R 14 16 8 -
' T 2 | 2 |10 10
25 — (3 [u, v 13 | 13 [ 10 | 10
=20 A [w 13 3] 1] 15
1 // - /—@;} D1 2 [ - [ - 3
1,5 1911 - 2 2 -
Q_ [
’ /
0,5 /,
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110120 130140150 160
Q [dm¥min]
35 21
3,0 2
. //
A A
23 7 @
— /
g 20 A @
=15 -
10 o T®
. —
0.5 =
' ///z%
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110120 130140150 160
Q [dm¥min]
symbol suwaka| nr wykresu charakterystyki symbol suwaka | nr wykresu charakterystyki
pot. centr. - 0 kierunek przeptywu pot. zaster. - b kierunek przeptywu
schemat -str. 47p , AJP L B[P - T[A -T[B =T[B = A schemat -str. 4{p _, AP L, B[P - T|[A -T|[B -T|[B = A
F 7 - 20 20 - - R _ _ _ _ 20
P - 7 21 - 19 -
G T - - T |- -1 -
H - - T - -] -
WK 427 700 10.2018 -12 - Typ WE10



CHARAKTERYSTYKI
dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 47 mm 2/s | temperatury t=50°C
Charakterystyki zakreséw dziatania
wykresy charakterystyk p-Q rozdzielacza typ WE10... w wersji z elektromagnesami
na prad staly z réznymi suwakami
40 symbol nr wykresu
35 suwaka charakterystyki
schematy
30 \ \\ @ wgstr. 4,5
\ \ E, H, EA/O, 1
25 ~— EB/O,
—_— I e M, EA/OF,
—— 2
& 20 \ < EB/OF
= ~N T~ @ @ [ ;
Q .
~ — I~ QW 1
" D RCEEERG R
— A 6
. O] |2 7
V, JA/O, JB/O, 8
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 [JA/OF, JB/OF
Q [dm3/min]
40 symbol nr wykresu
suwaka charakterystyki
35 A\ @ schematy
30 AN N wgstr. 4,5
-@ ~—{14 -@\\ C 9
25 — D 10
E 20 AN \\@ Y 11
= U 12
a5 T 13
10 ~~ @ L 14
HA/0, HB/O, 15
5 HA/QF, HB/OF
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110120 130 140 150 160
Q [dm3/min]
40 symbol nr wykresu
35 N ~— suwaka charakterystyki
—— schematy
30 @ \\ — wg str. 4, 5
\-A D1 16
25 — 7 Y1 17
w — <Qv R 18
S 20
= 15 [ J L
o GA/0, GB/O,
10 GA/OF, GB/OF 20
5
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110120 130 140 150 160
Q [dm3/min]
UWAGA:
Podane wartosci zakreséw dzialania odnosza sie do ilo§¢ wyptywa z kanatu Bdo T (dotyczy rozdzielaczy
symetrycznego przeptywu przez wszystkie kanaty 4 - drogowych ). Wielko$¢ niesymetrii wptywa na
t.j. jezeli z kanatu P do A wptywa olej to taka sama jego pogorszenie parametréw.

Typ WE10 -13- WK 427 700 10.2018



CHARAKTERYSTYKI

dla lepkosci cieczy hydraulicznej v = 41 mm?2/s i temperatury t=50°C

Charakterystyki zakreséw dziatania

wykresy charakterystyk p-Q rozdzielacza typ WE10... w wersji
z elektromagnesami na prad przemienny z zasilaniem bezposrednim
dla réznych suwakéw
3 N @ symbol suwaka |nrwykresu
30 schematy - str. 4, 5| charakterystyki
D EW 1
” 15 @ > 2
g 20 L 3
= 15 © Oim L :
o v 5
10 @_ \\ p 6
JA/O, |B/0, JA/OF,
5 JB/OF, EA/O, EB/O, 7
EA/OF, EB/OF,
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 '&'Af" HA/OF :
3/ mi !
Q [dm>/min] M. Q 9
35 ) 10
u 1"
30 @) = G 12
- WHY HA/OF, HB/OF 13
_ GA/0, GB/O, 14
& 20 SN < GA/OF, GB/OF
= O TS
a 15 —
S \\
10
5

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160

Q [dm3/min]
UWAGA:
Podane wartosci zakreséw dziatania odnosza sie do jego ilos¢ wyptywa z kanatu Bdo T (dot. rozdzielaczy
symetrycznego przeptywu przez wszystkie kanaty 4-drogowych).  Wielko$¢ niesymetrii  wplywa na
tzn. jezeli z kanatu P do A wptywa olej to taka sama pogorszenie parametrow.
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Dane techniczne uzupetniajace

WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli polozenia suwaka typ S

Czujnik indukcyjny

Rodzaj czujnika potozenia

indukcyjny czujnik zblizeniowy PNP

Zakres napiecia zasilania czujnika

10 - 30V DC

Max prad obcigzenia czujnika

200 mA

Rodzaj przytacza czujnika

gwint zewnetrzny M12x1; 4 bieguny (piny)

Stopieh ochrony IP 65
Masa rozdzielacza

z 1 elektromagnesem i 1 czujnikiem 5,6 kg
z 2 elektromagnesami i 1 czujnikiem 7.2 kg
z 2 elektromagnesami i 2 czujnikami 8,5kg

Schematy przytacza elektrycznego czujnika indukcyjnego typ S

Symbole graficzne rozdzielaczy i stany wyj$¢ czujnikéw

typ S1 typ S2
1 N 1 2\
+
D> 47 200ma O |, w0ma
_->_:'_J 10 - 30V DC —-)—«:»—‘ 10 - 30V DC
3 L _ EBEN _
7 4 hd

uktad stykoéw (pindw)
ztacza czujnika

2/a o\l

Stan wyjscia czujnika indukcyjnego w zaleznoSci od potozenia suwaka Symbol graficzny
0 - stan beznapieciowy na styku wyjsciowym czujnika rozdzielacza
1 - stan napieciowy na styku wyjsciowym czujnika
wersja 3-potozeniowa
monitorowanie pozycjiaib monitorowanie pozycji 0
czujnik typ S1 czujnik typ S1
| | | | | |
czujnik [~ 1 ina czujnik [T T | l T ina
postr. a —I—[+—L—+——Opm postr. a | —:—+——0pm
czujnik | 11 czujnik I 4
postr.b | | | | | Op'n4 postr.b __L__| | |—|_ Opln
| | | | | |
100 50 0 50 100 100 50 0 50 100
a potozenie suwaka [%6] b a potozenie suwaka [%] b A B
ajl0|b
czujnik typ S2 czujnik typ S2 p T
| | | | | |
czujnik l | _______ T oin2 czujnik [ I T A
postr.a [~ | : | Opl postr.a |- — T : —:_ Opan
ini I _ _ 1 czujnik 1
czujnik ) - — —_ )
po str. b T T T[ |_0plnz postr.b T T] |___0plnz
| | | | | |
100 50 0 50 100 100 50 0 50 100
a potozenie suwaka [%] b a potozenie suwaka [%] b
Typ WE10 -15- WK 427 700 10.2018



WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA
Czujnik kontroli polozenia suwaka typ S
Stan wyijscia czujnika indukcyjnego w zaleznosci od potozenia suwaka Symbol graficzny
rozdzielacza
wersja 2-potozeniowa WE10...A... (z potozeniami a, 0)
elektromagnes i czujnik po stronie a
monitorowanie pozycji a monitorowanie pozycji 0
- | I
czujni — 1 czujnik _I_I_ ——————
typ S‘l _____ |_ _ I_I_ 0 plﬂ 4 typ S‘] | | ; pln 4 % A B
| 1 | 1 vabdid
czunk - — — — —/ T — I_I_ pin2 | czujnik - — oin 2 P T
typ S2 ! — o typ S2 _I_I__! _____ 0
0 50 100 0 50 100
0 potozenie suwaka [%] a 0 potozenie suwaka [%] a
wersja 2- potozeniowa WE10...B... (z potozeniami 0, b)
elektromagnes i czujnik po stronie b
monitorowanie pozycji 0 monitorowanie pozycji b
- ' - ! A B
czujni —| ————— 1 czujni — 11
| ] pin4 | pin 4 NN
typS1T L — | 0 typS1 | — — |_ _ I_I_ 0 nn“
P T
czujnik - — pin2 | czuinik - — — — —/ — — ,—I— pin 2
typ S2 _I_I__| _____ 0 typ S2 | o0
| |
0 50 100 0 50 100
0 potozenie suwaka [%] b 0 potozenie suwaka [%] b
wersja 2-potozeniowa WE10A...; ..C...; ..D...; .../O...; .../OF... A B
czujnik po stronie a Z
vildid
i i i P T
monitorowanie pozycji a monitorowanie pozycji b
A B
: ' BT 00
czujni — 1 |@ink 7 —— — — — '
typS1 L :__LI_0p|n4typ51 | : 0p|n4 /] : ‘|'
L 1 il b —
czujnkfF — — — —|— — oin 2 czujnik pin 2 A B
typ S2 ! l | __ 10 typ S2 _I_I_ _! _____ &Z[E]E
0 50 100 0 50 100 e P T
b potozenie suwaka [%] a b potozenie suwaka [%] a
wersja 2-potozeniowa WE10B...; ...Y...
czujnik po stronie b
monitorowanie pozycji a monitorowanie pozycji b
| | AB
czunk F——f1— —|— — — — ] 1 czujnik — 1 N
typ ST L | ] | Opin4 tyoST L — |_ _ I_I_ Opin4 n“
) | . | 1
czujnik - — pin 2 czujnik - — — — — 7 — | 1 pin 2
typ S2 _I_I__| _____ 0 typ S2 | 0
| |
0 50 100 0 50 100
a potozenie suwaka [%] b a potozenie suwaka [%] b
WK 427 700 10.2018 -16 - Typ WE10



WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli potozenia suwaka typ S
Wymiary gabarytowe
wersja z 2 elektromagnesami i 2 czujnikami przesterowania

; ;

38

91 —1®

0374

103

@

wersja z 1 elektromagnesem i 1 czujnikiem przesterowania

O ®239

54

@ 0239

wersja z 2 elektromagnesami i 1 czujnikiem przesterowania

i

_ 5
&
M12 x 1 =
~
g =
b
N
I — LN
~
(e»)
<
i
69.5
|
T !
—— FERr
a0 e
-
________ 2J
N UWAGI :

Rozdzielacz z czujnikiem potozenia

suwaka jest Fabrycznie wyregulowany,
jakiekolwiek regulacje w rozdzielaczu
moga by¢ wykonywane wylacznie
przez producenta.

0336

@

W przypadku wady czujnika lub
rozdzielacza nalezy wymienié

kompletny rozdzielacz.

|UWAGA: plan przytacza oraz wymagany stan powierzchni przytaczeniowej wg str. 6

Typ WE10

1 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - a, b WET0.../0e51...; «0.52... (schematy suwakéw: B, Y, EB, FB,
i 2 czujnikami potozenia suwaka GB. HB, JB, LB, MB, PB, QB, RB,TB, UB, VB, WB
* 3-potozeniowego centrowanego sprezynami -wgstr. 4, 5)
WE10.../...51...; +..52... (schematy suwakdw: 4 - Wymiar rozdzielacza z 2 elektromagnesami - od strony a, b
E.F.GHJLMPQRTUYV W-wgstr. 4) i 1 czujnikiem potozenia suwaka - od strony a
2 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - od * 2-potozeniowego bez sprezyn powrotnych
strony a i 1 czujnikiem potozenia suwaka WE10.../0..51...; ... S2...
* 2-potozeniowego centrowanego sprezynami * 2-potozeniowego bez sprezyn z zatrzaskiem
WE10.../...51...; ...52... (schematy suwakow: WE10.../0F...S1...; ... S2...
A, C, D, EA FA GA HA JA LA MA PA QA RA TA, (schematy suwakoéw: A, C, D - wg str. 5)
UA, VA, WA - wg str. 4, 5) 5 - Dystans do montazu wtyczki i przewodu czujnika
3 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - od (wtyczki nie uwidocznione na rysunku, dostarczane na
strony b i 1 czujnikiem potozenia suwaka osobne zaméwienie wg karty katalogowej WK 499 963)
. z_po{oieniowego centrowanego sprezynami 6 - Pierscief uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5 /kp| (P'TA'TB' A, B)
-17 - WK 427 700 10.2018




Dane techniczne uzupetniajace

WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli potozenia suwaka typ M
(tylko dla wersji 2-potoZeniowych centrowanych sprezynami)

Czujnik typ M

Rodzaj czujnika potozenia

czujnik z dwoma alternatywnymi wyjSciami typu PNP

Zakres napiecia zasilania czujnika

24 VDC *20%

-10%

Max prad obcigzenia czujnika

400 mA

Rodzaj przytacza czujnika

gwint zewnetrzny M12x1; 4 bieguny (piny)

Stopief ochrony

Masa rozdzielacza

4,6 kg

UWAGA : Czujnikéw indukcyjnych typ M nie nalezy taczy¢ szeregowo.

-1

O~ 12
7/ ¢

PNP ] oy
. Y

2

Symbole graficzne rozdzielaczy i stany wyjs¢ czujnika

Schematy przytacza elektrycznego czujnika indukcyjnego typ M

Uktad stykdéw (pindw)
zfcza czujnika

0 - stan beznapieciowy na styku wyjsciowym czujnika
1 - stan napieciowy na styku wyjsciowym czujnika

Stan wyjscia czujnika typ M w zaleznosci od potozenia suwaka

Symbol graficzny
rozdzielacza

wersja 2-potozeniowa WE10...A... (z potozeniami a, 0)
elektromagnes po stronie a, czujnik po stronie b

monitorowanie pozycji a

|
pnz| |___LI__

ond | |_ o _I_I__
|

1
0
1
0

0 50
0 potozenie suwaka [%4]

100
a

pin 2

pin 4

monitorowanie pozycji 0

0 potozenie suwaka [%0] a

A BEii
r‘n 0
P T

wersja 2-potozeniowa WE10...B...(z potozeniami 0, b)

elektromagnes po stronie b i czujnik po stronie a

monitorowanie pozycji 0

monitorowanie pozycji b

[ |
——————— 1 - N
in 2 | | in 2
pin2 | | 0 pn2| |_ L _l_l_ 5
i | N - P:IEET
in4 in4
pin _I_L o _! _____ . pin ! | I 1
0 50 100 0 50 100
0 potozenie suwaka [%6] b 0 potozenie suwaka [%]
WK 427 700 10.2018 -18 - Typ WE10



WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli potozenia suwaka typ M
(tylko dla wersji 2-pofozeniowych centrowanych sprezynami)

Symbole graficzne rozdzielaczy i stany wyjs¢ czujnika

Stan wyijscia czujnika typ M w zaleznosci od potozenia suwaka Symbol graficzny

0 - stan beznapieciowy na styku wyjsciowym czujnika rozdzielacza
1 - stan napieciowy na styku wyjsciowym czujnika

wersja 2-potozeniowa WE10A...; ...C...; ...D...; ..D1...
czujnik po stronie b

monitorowanie pozycji a monitorowanie pozydji b
| |
pnz| |___LI__; pinZ_ | | __| _____ ;
| 1 |
pin 4 ! ‘_l__ 0 pin 4 | | o _! _____ ;
0 50 100 0 50 100
b potozenie suwaka [%] a b potozenie suwaka [%] a

wersja 2-potozeniowa WE10B...; ...Y...; ..Y1...
czujnik po stronie a

monitorowanie pozycji a monitorowanie pozycji b

[ 1 o | Ph2L 11
pind | | | _______ ; pna| |___‘_|__0 "
|

0

a potozenie suwaka [%]

oo

potozenie suwaka [%0] a

Typ WE10 -19- WK 427 700 10.2018




WYPOSAZENIE DODATKOWE ROZDZIELACZA

Czujnik kontroli potozenia suwaka typu M
(tylko dla wersji dwupotoZeniowych centrowanych sprezynami)
Wymiary gabarytowe
wersja z elektromagnesem po stronie a i czujnikiem typ M
r _|_‘1—'
| LN

—

D

D

o

Y

-
M12 x 1

112

91 ©
O, ® 201 105 (max) __| 70 (miny|

wersja z elektromagnesem po stronie bi czujnikiem typ M

91

@ * 201

| UWAGA: plan przylacza oraz wymagany stan powierzchni przytaczeniowej wg str. 6 |

UWAGI: 1 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - a z czujnikiem typ M

- * 2-potozeniowego centrowanego sprezynami (schematy suwakdéw:
Rozdzielacz z czujnikiem pofozenia suwaka A C, D, D1, EA FA GA HA, JA LA, MA, PA QA RA TA, UA VA, WA
jest Fabrycznie wyregulowany, -wg str. 4, 5)
jakiekolwiek regulacje w rozdzielaczu 2 - Wymiar rozdzielacza z 1 elektromagnesem - b z czujnikiem typ M
moga by¢ wykonywane wylacznie przez * 2-potozeniowego centrowanego sprezynami (schematy suwakow:
producenta. B.Y, Y1, EB, FB, GB,HB, )B, LB, MB, PB, QB, RB, TB, UB, VB, WB

-wg str. 4, 5)
W przypadku wady czujnika lub 3 - Dystans do montazu wtyczki i przewodu czujnika (wtyczki nie
rozdzielacza nalezy wymieni¢ kompletny uwidocznione na rysunku, dostarczane na oddzielne zaméwienie
rozdzielacz. wg karty katalogowej WK 499 963)
4 - PierScief uszcz. o-ring 12,42 x 1,78 - szt. 5 /kpl (P,To . Tg. A, B)
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PLYTY PRZYLACZENIOWE | SRUBY MOCUJACE

Plyty przylaczeniowe nalezy zamawia wg karty Plyta przytaczeniowa i $ruby do montazu rozdzielacza
katalogowej WK 496 520. Symbole ptyt: M6 x 40 - 10,9 wg PN - EN ISO 4762 (PN/M-82302)

G 67/01 - przytacza gwintowe G 1/2 szt. 4/komplet dostarczane sa na oddzielne zamdwienie.
G 534/01 - przytacza gwintowe G 3/4 Moment dokrecenia Srub Md = 15 Nm.

UWAGA:

Symbol plyty zaznaczony drukiem pogrubionym

oznacza preferowang wersje wykonania dostepng

w krétkim terminie dostawy.

PRZYKLAD ZASTOSOWANIA W UKLADZIE
HYDRAULICZNYM

st |
PN

T O1®
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SPOSOB ZAMAWIANIA

WE[10 | +

llos¢ drég przeptywu
3-drogowy (tylko z suwakami A, B) =3
4-drogowy (z pozostatymi suwakami) =4

Wielkos¢ nominalna (WN)
WN10 =10

Symbol suwaka
schematy suwakow -wg str. 4,5

Numer serii konstrukcyjnej

(60-69) -niezmienne wymiary przytacza i zabudowy = 6X

seria 62 =62
Centrowanie/ustalanie polozenia suwaka

Za pomocq sprezyn powrotnych = bez oznaczenia

bez sprezyn powrotnych
(tylko z suwakami A, C, D, EA, GA, HA, JA, EB, GB, HB, )B) =0
bez sprezyn powrotnych z zatrzaskiem

(tylko z suwakami A, C, D, EA, GA, HA, )A, EB, GB, HB, )B) = OF
Napiecie zasilania elektromagnesow
12V DC = G12
24V DC =G24
110V DC =110
110V AC 50Hz (wtyczka z prostownikiem) =W110R
220V AC 50Hz (wtyczka z prostownikiem) =W220R
230V AC 50Hz (wtyczka z prostownikiem) =W230R

230V AC 50 Hz (zasilanie bezpoSrednie pradem przemiennym) = W230-50

Sterowanie reczne elektromagneséw

z przyciskiem recznego przesterowania =N
bez przycisku recznego przesterowania (tylko dla wersji
z czujnikiem typ M) = bez oznaczenia

Sterowanie rozdzielacza dzwigniq reczng

bez dzwigni sterowania recznego = bez oznaczenia
z dzwignia sterowania recznego ustawionga pionowo =H
z dzwignig sterowania recznego ustawiong pionowo z blokada = HF
z dZwignig sterowania recznegoo ustawiong ukosnie =HS

Rodzaj przylacza elektrycznego

wtyczka ISO 4400 (DIN 43650 - A) bez LED =14

wtyczka 1SO 4400 (DIN 43650 - A) z LED =74L

Zwezka dlawiaca (w kanale P)

bez zwezki = bez oznaczenia
zwezka @0,8 =B08

zwezka @ 1,0 =B 10

zwezka @1,2 =B 12

zwezka @©3,0 =B 30

WK 427 700 10.2018 -22 -

Typ WE10



SPOSOB ZAMAWIANIA

*

Ewentualne dodatkowe wymagania okreslone w sposéb opisowy
(uzgodnione z producentem)

Monitorowanie pozycji suwaka
monitorowanie pozydcji 0 - zero (wersje 3-potozeniowe oraz 2-pofozeniowe

z pofozeniami (a, 0) lub (0. b)) =0
monitorowanie pozydji a (wersje Z-potozeniowe z potozeniami (a, 0) lub (a, b) =A
monitorowanie pozycji b (wersje 2-potozeniowe z potozeniami (0, b) lub (a, b) =B
monitorowanie pozydji a i b (wersje 3-pofozeniowe) =AB

Czujnik przesterowania suwaka

Typ WE10

czujnik kontroli potozenia suwaka typ S1 N
czujnik kontroli potozenia suwaka typ S2 =52
czujnik kontroli potozenia suwaka typ M (tylko dla wersji 2-potozeniowych
centrowanych sprezynami) =M
UWAGA:
Mozliwo$¢ montazu czujnika przesterowania suwaka w wersji z dZzwignig sterowania
recznego (opcje ...H... ... HS...; ...HF...) dostepna po uzgodnieniu z producentem
Rodzaj uszczelnienia
NBR (dla cieczy na bazie olejow mineralnych) = bez oznaczenia
FKM (dla cieczy na bazie estréw fosforanowych) =V
UWAGL:
Rozdzielacz nalezy zamawia¢ wg kodu, ustalonego z symboli wg powyzszego diagramu.
Symbole zaznaczone drukiem pogrubionym oznaczajq preferowane wersje wykonania
dostepne w krétkim terminie dostawy.
Przyktad kodu rozdzielacza w zamoéwieniu: AWE10 E - 62/G24 N Z4 B08-S1AB
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PONAR Wadowice S.A.

ul. Wojska Polskiego 29
34-100 Wadowice

tel. +48 33 4882100
fax.+48 33488 21 03
www.ponar-wadowice.pl
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